SyncroBot

Flottenmanagement Okosystem
fur autonome Roboter



PROBLEM | Herausforderungen bei der Implementierung von Robotern

Die EinfUhrung autonomer Systeme bleibt proprietar, teuer und tUbermafig komplex.

§ Lock-In Effect
Aufgrund hoher Wechselkosten

; Prozess-& Vertragsfragmentierung

Aufgrund getrennter proprietérer
Okosysteme

; Systemintegration
Aufgrund proprietarer APIs

; Roboter Typ Kombination
Hohe Kosten bei der Integration
mehrerer herstellerspezifischen APIs
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PROBLEM | Fragmentiertes Roboter Okosystem

ﬁeispiel Szenario:
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Autonomer
Gabelstapler
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Ein Unternehmen betreibt drei Arten von autonomen Fahrzeugen:
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/Jeder Roboter ist von einem
unterschiedlichen Anbieter:

* Getrennte, nicht kompatible Karten
* Proprietdre APIs
* Isolierte Routenplanungssysteme
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/Die Fragmentierung erschwert:

* Aufgabenkoordination tGber alle Roboter
* Routen global zu optimieren
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* Aufgaben zu erstellen Uber eine Plattform
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autonome Flotte
ZU optimieren

Your data.
Your fleet.
One integration.

Total control.

LI T RIWVeledfelale t ist eine Middleware Plattform um eine gesamte
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(
Hersteller1 Hersteller 2 Hersteller 3
: EHEE —=
ToYoY (oo
___° ) \_TOFO" ) J
( )
X Wartung @, Route/Tourplanung -IT-"_ ;
(QE Ticketing & Support (2 APIs [ Integration = 5 [J
Flottenmanagement L_.___Ii Teleoperation SyncrOBOt
- J
One Integration

{sand

Firmen IT-System

ORACLE j




ANWENDUNGSFALLE | Unterschiedliche Robotertypen fur unterschiedliche Anwendungsfdlle
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Losung | Wir tbernehmen die Beschaffung, Integration und den Betrieb

Unterstiitzung von Anfang bis Ende

~

Identifikation von
Anwendungsfdllen
autonomer Fahrzeuge

J

~

Empfehlung
passender Fahrzeuge
und Hersteller

~

Wirtschaftlichkeits-
analyse zur
Priorisierung der
Anwendungsfdlle und
Bewertung des ROI
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Ein zentraler
Vertrags- und
Ansprechpartner

Bewdltigung
regulatorischer
Anforderungen in
der EU

Einmalige
Integration in
die bestehenden
Systeme fur alle
Fahrzeuge
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SyncroBot

Wir freuen uns auf ihren Besuch!

Booth HI-S4
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