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The Robotics Ecosystem

Across Industries

Wie das \/

Robotik-Okosystem

lhre Wertschopfung

durch die Orchestrierung von
Logistikprozessen steigert.
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verlangt intelligente

Transportlosung
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2015

Eine innovative Losungg®
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2015 - 2019

Ein leistungsfahiger,

g

ss«* \j
o

g.i

:

|

o K

:

b

intelligenter und zuverlassiger

AMR mit Auszeichnung wird

zum technologischen Vorreiter
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2020

i, idealworks

osung wird durch

usgrundung als BMW-

ochtergesellschaft dem
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2023

Agile Robots SE

investiert und erweitert mit

prozessubergreifenden

Losungen

die Grenzen der Robotik
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Das Robotik-Okosystem orchestriert
1.388 AMR mit

176.000 Missionen/Tag

> 98.5 % Zuverlassigkeit

in 15 Landern
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lhre Herausforderung — Unsere Aufgabenstellung

Fachkraftemangel

verscharft die Lage. In einer Wir sind kontinuierlich

BranChe; die auf an der SUChe naCh t.itive Fdge o
qualifiziertes Personal neuen Technologien, die pics Ecosy Ra|5|ng costs of
angewiesen ist, mussen wir uns als Unternehmen ) Iiving reflect in

verstarkt auf
Automatisierung setzen,
um betriebliche Effizienz
sicherzustellen.

weiterbringen und
unsere Mitarbeiter
unterstutzen.
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ideql
\

TheRObOtiC:
N
. .,1‘ .
,,7\ \\:
UL el
‘ ;’ \
y SAS
)
1¥
i

heviere -,-‘
trol & Logistics VIE




lhr Weg zur Automatisierung

ANALYSIEREN
& SIMULIEREN

OFFENLEGEN STANDARDISIEREN INTEGRIEREN
= B | “‘a
ﬁ’ N N ‘
;, . "

idealmnorks
\



=y
=l




Automation Readyness beginnt mit der Visualisierung und Optimierung von
manuellen Flurforderzeugen und deren Einsatzfeldern

5 Bildbasierte Echtzeit-Lokalisierung und -kartierung durch visuell-
inertiales SLAM
\\\\\\\““§\\\\\\ VD
— Visualisierung durch Traffic Heat Maps ‘f\\‘;;
e Ermittlung der Auslastung und Optimierung des

Verkehrsmanagements
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Notwendigkeit der Automatisierung = Notwendigkeit der Standardisierung

VD Seman Assccaton
A of the Automotve hdusty

Orchestrierung der Automatisierung via VDA 5050

VDA Recommendation

Interface for the communication between
automated guided vehicles (AGV) and a

e Skalierbarkeit & Investitionssicherheit master control

VDA 5050
version 2.1.0, May 2024

* Verringerter Integrationsaufwand

* VDA 5050 liefert keine Plug-&-Play-Losung . e
R 2 S P
I L A e

@ Robotik Okosystem setzt 80% Standardisierung

voraus, investiert 20% in die Partnerroboter-Konfiguration

und stellt sicher, dass Plug & Play nicht zu Plug & Pay wird.
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lhr Weg zur Automatisierung
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AnyFleet — das Herzstlick unseres Robotik Okosystem

O c Manuelle Fahrzeuge fae  AMR

— ~  Mapping & Visualisierung der Fahrzeuge Flexibler und umfassender Zugriff zu
allen Funktionen autonomer Roboter

I AGVs EE loT Gerite

Tore, Signale, Sensoren, Call Buttons und mehr

- - Vollzugriff mit Fokus auf Auftrags-verwaltung und
Flottenmanagement
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Integrationslevel in AnyFleet

© &> =

MANUELLE FAHRZEUGE AGV AMR
VISUALISIERUNG VORKONFIGURIERT VOLLINTEGRATION

LEVEL 1

LEVEL 2

LEVEL 3
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AnyFleet — einfach und flexibel

Intuitiv anpassbar

Add device specific POI's and map zones

@ Points of Interest

ERDLILDD Y DD y
BRBRRR MR NN A onen
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Q‘b Schnittstellen

(¢+)) Sensoren

@R peripheriegerite
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idealiorks Driving Productivity
The Robotics Ecosystem AC rOSS lnd UStrleS

) 1,388 robots in service ) 176,000 missions per day () 98.5% reliability

Any’:leet

Erleben Sie AnyFleet Live! = D b b
Stand M20 in Halle 1:

#7 camm eureM  fheps s

Mittwoch 16-18 Uhr
Donnerstag 10-12 Uhr




Use Cases

Anwender unseres Robotik-Okosystems

D syncreon
DRAXLMAIER ® zalando e 2 PU REM
e
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&P K2 Shaps  BUG=

Global Logistics

NEU im Onboarding

NERPEL MULTIVAC |
GRUPPE - GEMEINSAM VORAN, GROUP DEMATIC R
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e e 45‘“
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Key Takeaways

IJU Stellen sie IThre “Automation Readyness” auf den Prufstand
|"| Notwendigkeit zur Automatisierung = Notwendigkeit zur
\J Standardisierung

I\ly Verfolgen Sie einen stetigen prozessspezifischen Ausbau

lhrer Automatisierung
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Erleben Sie unser Robotik-Okosystem live!

0 « e . Customized Robotics Solutions
idealorks Driving Productivity BAR w
The Robotics Ecosystem AC rossS Ind UStrleS Staying one step ahead

) 1,388 robots in service & 176,000 missions per day () 98.5% reliability th rough innovation

Automation
Technology

Automated
Guided Vehicles

Assembly Systems

Special-Purpose
Machine Construction
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Stand M20
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